Rizeni krokovych motorii @
RKM04 9.4

Jednotka iizeni krokovych motori §pron®

Programovatelna jednotka

Soucasné fizeni az 4 motort
Vykonny soubor piikaz

Rychlost az 16 000 krokt/s

Délka drahy az 16 000 000 kroki
Plynulé zrychleni a brzdéni
MozZnost zadani slozeného pohybu
MozZnost zmény rychlosti za pohybu
Ovladani z nadfizeného pocitae po
sériové lince RS485 (max.16 adres)
Uzivatelské vstupy a vystupy (8+8)
MoZnost autonomniho chodu

m  Neobsahuje vykonové koncové
stupné motor

Zakladni charakteristika

Jednotka RKMO04 slouzi k fizeni pohonil s krokovymi motory. Generuje impulsy pro krokovani STEP, signal
sméru to¢eni DIR. Voliteln€ i signdl pro zapnuti motoru EN a pfepindni mikrokrokovani MIC. K jednotce lze
pripojovat jakékoli koncové stupné krokovych motort, které potfebuji pro své fizeni vySe uvedené signaly (napf.
PKMO2 firmy SofCon, CD6410 Pacific Scientific). Ddle jednotka obsahuje digitdlni vstupy a vystupy pro volné
pouZiti.

Ridici jednotka je zaloZena na procesoru typu AMI88 v zapojeni jako standardni fidici poéita¢. Neni zde
systém hodin redlného Casu a bateriové zalohovani RAM. HW podpora procesoru je realizovdna hradlovym polem.
Vném jsou mapovany I/O, druhy sériovy komunikac¢ni kandl a logika stavového automatu pro generovani
krokovych impulsi a ostatnich signdlti pro vS§echny 4 motory.

Signdly pro fizeni motorti jsou na konektorech X5, volitelné¢ X6. Standardné jsou nastavitelné jako TTL nebo
spinace typu N (spinajici ke spole¢né GND). Volitelné mohou byt osazeny spinace typu P (spinaji proti spole¢nému
plus externiho napéti). Digitdlni vstupy (X4) a vystupy (X3) jsou galvanicky oddélené pomoci optronti a pracuji
s logickymi signdly 24V. 5 vstupii ma jeden spolecny minus pél a 3 jsou zcela odd€lené. 5 vystupii je posilenych
tranzistory a maji spoleny plus pél. 3 vystupy jsou zcela oddélené, bez posileni. Na konektor X2 je vyvedena
komunikac¢nf linka RS485, galvanicky izolovan4, na kterou se sbérnicové pfipojuji dalsi fidici jednotky a nadfizeny
pocitac. Pres tuto komunikaci 1ze také provadét update fidictho programu. V jednotce je DIL pfepinac, kterym se
nastavuje adresa jednotky. Druhd komunikaéni linka je TTL UART, neni vyvedena a slouZi jen pro servisni tcely.

Jednotka RKMO04 slouzi pro nezavislé ovladani vikr/s)
voov - o )3 s 3000
¢ty krokovych motort. Je programovatelnd pomoci /

vykonné sady pifkazi. Ta umoZfuje zaddvat sloZeny ,
pohyb a zménu rychlosti za pohybu. (viz.obrazek) 1500 /

Na jednotce jsou bindrni vstupy a vystupy a \
komunikaéni rozhrani RS485. Signalizace vysildni °°° —\
povell na krokovy motor je pomoci 4 LED diod na ¢ele  '°° |
jednotky. Napéjem’je 24VDC. 2000 2000 5000 5000 2000 2000 kroku

Jednotka je konstruovana na desce s ploSnymi spoji s konektory na 3 strandch, krytovand IP10. Po jedné strané
jsou upeviniovaci otvory pro pfiSroubovani k zdkladové desce rozvadéce. Pracovni poloha je libovolna.

Technické udaje

Napdjeci napéti 24V pe £30% Digital IN pocet 8
Napdjeci proud 100mA pfti 24V (2,4W) UnL -30 az +4V
Vystupy fizeni motort ~ open collect. TTL, N max. 35V Unn 10 az 30V
open collect. P max. 35V *) Vst. proud Iy g 10mA piti 24V
Ext. zatéz Vce (+5V) max. 150mA Komunikace RS485 2drat 8bit/N/1
Digital OUT pocet 8, max 35V rychlost 19,2 kBd (4,8 az 115,2 *))
Imax 5 x 200mA (D04..8) Pracovni teplota okoli 0 az +50°C
3 x 10mA (DO1..3) Rozméry (§,v,h) max. 36 x 172 x 114mm
AU pfi 200mA (10mA) max. 1V Hmotnost 0.5kg
*) Alternativni parametry specifikovat v objendvce. Konektory jednotadé, 3,5mm, typ MRT9 P3,5
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Udaje pro objednavku:

RKM04.XYZZ
X | Konektor X6 Y | Konektor X5 77 | Zakaznické varianty, firmware
0 | Neosazeno 0 | Neosazeno 00 | Standardni
1 | Vystup N, TTL 1 | Vystup fizeni motord N, TTL
2 | Vystup P 2 | Vystup fizeni motori P
3 | Vstup 24V
4 | Vstup 12V
5 | Vstup 5V

Na zvlastni objedndvku je moZno déle dodat:

Specifikovat piisluSenstvi, konektory. (max. potfebné mnozstvi 2x10pin, 2x12pin, 1x3pin, 1x2pin).
Po dohodé¢ 1ze dodat nestandardni SW, popiipadé FW hradlového pole podle zaddni uZivatele.
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