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1. O dokumentu

1.1. Revize dokumentu

Verze Verze Autor Dau’lm’ Popis zmén
dokumentu| SW vydani
1.00 1.XX Hv Prvni vydani.
1.10 3.XX Tu | 20.05.2003 |Uprava dokumentu dle ISO9000.
1.11 3.XX Tu | 03.06.2003 |Zména velikosti konstanty IRQpSec.
3.00 4.XX Hv | 08.01.2004 |Uptesnéni popisu

Pridany funkce pro praci s CS — GetCSAddr, GetCSSize,
GetCSType dle typu procesoru (skryt ptimy piistup

k patfi¢cnym proménnym)

Doplnéni podpory pro procesor V40 ve standardnim
rezimu

Pfidany ptevodni tabulka MemSizeKB

Pridana konstanta hwsysReserved

Prejmenovana funkce GetDelay na GetAccessTime
Opravena chyba ve funkci GetBaseAddr ve verzi pro
DOS

3.10 5.XX Wil 18.06.2004 |Pfidana funkce MemCMP.

Pozor! Zruseni konstanty IRQTime a nahrazeni za
konstanty DefIRQTime a ActIRQTime. Toto muze pfi
prekladu stavajicich aplikaci s touto verzi knihovny
vyvolat chybu pfi ptekladu. Vice viz popis konstanty
ActIRQTime v tomto dokumentu.

Pozor! Zruseni konstanty IRQpSec a nahrazeni za
konstanty DefIRQpSec a ActIRQpSec.

Pozor! ZrusSeni konstanty IRQpDay a nahrazeni za
konstanty DefIRQpDay a ActIRQpDay.

Ptidany funkce SetTimer, GetTimer, GetReall[RQTimer a
ReadTimer0.

Upravy konstant systémového asovaée pro presnéjsi
periodu IRQO 55ms.

3.20 5.XX Wil | 13.08.2004 |Upravy pro novy procesor Kit188ER.

Pozor! Funkce GetOpMemory, GetChipSize a
GetCSsize drive vracely kod velikosti paméti, ktery se
poté musel pomoci pFislusné tabulky pievést na
skutecnou velikost. V nové verzi jednotky tyto funkce
jiz vraci velikosti paméti pfimo v KB. To muze vést

k jisté nekompatibilité pfi piekladu jiz napsanych starSich
aplikaci s novymi knihovnami (nutno upravit aplikaci

v misté, kde vola jednu z vySe uvedenych funkci).

Diky vySe zminénym zménam byly odstranény konstanty
hwsysMemSizeXxxKB a pole MemSizeKB.

Pridany funkce PtrToAbsAddr a AbsAddrToPtr.

Ptidany funkce pro obsluhu fadi¢e pferuseni
NonSpecEndOfInt, EnableIRQ, DisableIRQ,
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SetIRQroutine, GetIRQroutine
3.30 5.XX Wil | 23.09.2005 |Pfidana podpora IRQ>7 pro PC.

1.2. Ucel dokumentu

Tento dokument slouzi jako popis jednotky definujici zdkladni adresy a
konstanty pro fidici jednotky KIT.

1.3. Rozsah platnosti

Urcen pro programatory a uzivatele programového vybaveni SofCon.

1.4. Souvisejici dokumenty

Pro cteni tohoto dokumentu neni nezbytné nutné ¢ist zadny dal$i manual, ale
je potieba orientovat se v pouzivani programového vybaveni SofCon.

Popis formatu verze knihovny a souvisejicich funkci je popsan v manualu
,,.LibVer®.

Pfi pouzivani funkci z kapitol ,,8 Funkce pro zjisténi pamétového prostoru® a
,»9 Funkce pro zjiSténi parametri paméti“ je vhodné se sezndmit s pamétovymi
modely jednotlivych procesort, které jsou popsany v dokumentu ,,KitAdr*.

2. Terminy a definice

Pouzivané terminy a definice jsou popsany v samostatném dokumentu
»lerminy a definice®.
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3. Uvod

Tato programova jednotka slouzi pro definici konstant, funkci a proménnych
obsahujicich adresy periferii poplatnych fidici desce s riznymi procesory napi. V40,
80386EXR, AmI88ER. Tyto konstanty vcetné proménné Systldent urcujici fidici
desku jsou nastavovany v inicializa¢ni sekci této jednotky.

Tento manual neobsahuje podrobny popis konstant a proménnych,
které jednotka obsahuje, ponévadz jejich popis jiz piiliS zasahuje do prvotnich
inicializaci desek na trovni Biosu. Bliz$i informace lze proto nalézt v manualech
popisuyjicich hardware fidicich desek.

4. Konstanty, proménné a typy

cVerNo = napr¥. $0251; { BCD format }
cVer = naptr. '02.51,07.08.2003';

Tyto konstanty udéavaji ¢islo verze jednotky v BCD tvaru a v textové podobé
véetné datumu zmény.

4.1. Typ tidici desky

SystIdent : Word;
Proménnd je nastavena na dale popsané konstanty v inicializacni sekci a jsou
v ni zakdédovany vlastnosti fidici desky.

Popis kodi Fidici desky
SystKitv40_8 = $0101;

Ridici deska KitV40 s 8 MHz procesorem.
SystKitv40_16 = $0102;

Ridici deska KitV40 s 16 MHz procesorem.
SystJT283 8 = $0201;

Zakaznicka deska analyzatoru plynt JT283.
SystTERMO3_8 = $0301;

Ridici deska termindlu Term03 s 8 MHz procesorem V40.
SystTERMO3_16 = $0302;

Ridici deska termindlu Term03 s 16 MHz procesorem V40.
SystTERM10 8 = $0401;

Terminal Term10 s 8 MHz fidici deskou KitV40.
SystTERM10 16 = $0402;

Terminal Term10 s 16 MHz fidici deskou KitV40.
SystKit386EXR_25 = $0421;

Ridici deska Kit386EXR s 25 MHz procesorem.

SystKit386EXR 33 = $0422;
Ridici deska Kit386EXR s 33 MHz procesorem.

SystKit188ER 40 = $0611;
Ridici deska Kit188ER s 40 MHz procesorem.
SystKit188ER 44 = $0612;

Ridici deska Kit188ER s 44,2368 MHz procesorem.
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SystKit188ER 48 = $0613;
Ridici deska Kit188ER s 48 MHz procesorem.
SystKit188ER 49 = $0614;
Ridici deska Kit188ER s 49,152 MHz procesorem.
SystDOS = SFF00;
Program bézi pod DOS na PC (Real Mode nebo DOS Protected Mode).

Pozn: Terminal TermO3 je vZdy osazen procesorem V40.

Terminal Term10 mtze byt pfipojen k libovolné fidici desce, kterd umoziuje
ptistup ke sbérnici IOBUS, tj. KitV40, Kit386EXR nebo Kit188ER. Jelikoz
BIOS pro fidici desku Kit386EXR bez nebo s Term10 je stejny, plati hodnota
SystKit386EXR xx jak pro samotny Kit386EXR tak i1 pro pfipojeny
k Term10. Stejné tak plati i v pripad¢ tidici desky Kit188ER.

4.2. Typ paméti

hwsysReserved = 0;
pamét’ neni osazena nebo je vyhrazena, rezervovana, pro ptipojené zatizeni
hwsysRAM = 1;
aplika¢ni pamét RAM
hwsysFLASH = 2;
aplika¢ni pamét’ FLASH
hwsysROM = 3;
aplika¢ni pamét ROM

4.3. Adresy a inicializace periferii

Pozor! Aplikace nesmi ménit hodnotu Zidné z niZze uvedenych konstant. Tyto
konstanty jsou nadeklarovany jako typové konstanty (tj. proménné) pouze pro
jejich spravné nastaveni v inicializaéni sekci jednotky podle fidici desky. Tj.
pro aplikaci jsou pouze ,,ReadOnly*.

Pozn: Nc¢které konstanty ¢i promeénné jsou spolecné pro vSechny fidici desky,
n¢které jsou poplatné pouze pro konkrétni fidici desku.

ATCU : Word $40; { Pro standardni PC a Kit386EXR }

$3C; { Pro ridici desku KitVv40 }

Proménnd obsahuje bazovou IO adresu systétmového casovace a je
nastavovana v inicializani sekci jednotky podle fidici desky a prostiedi
(DOS/KIT).

A188PCB = SFF00;
Bézova IO adresa vSech internich periferii (Peripheral Control Block)
procesoru Kit1 88ER

ATCU188 = Al88PCB+S$50;
Bazova 10 adresa systémového casovace Kitl 88ER.

ARTC = $8210;
Proménnd obsahuje bazovou IO adresu obvodu redlného casu, ktery je
obsluhovan v BIOS a dale ptistupny pomoci rozhrani v jednotce RTCTime.
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cBIOSBeginAddr : LongInt SFE000; { na Kitv40 }

SFDO00; { na Kit386EXR a Kit188ER }
Proménna obsahuje linearni adresu zacatku BIOS v pamét'ovém prostoru tidici
desky a je nastavovana v inicializa¢ni sekci jednotky podle fidici desky.

4.3.1. Funkce WatchDog na KitV40 a Kit386EXR

ALedOn = $4210;
Proménna obsahuje 10 adresu, pii jejimz ¢teni se rozsviti LED dioda na tidici
desce. Soucasn¢ dojde k obnoveni monostabilniho obvodu WatchDog.
ALedOff = $6210;
Proménna obsahuje IO adresu, pfi jejimz ¢teni zhasne LED dioda na fidici
desce. Soucasné dojde k obnoveni monostabilniho obvodu WatchDog.
AWDogL = ALedOn;
V soucasné dobé€ je stejnd s adresou ALedOn a cteni této adresy zplsobuje
obnoveni monostabilniho obvodu WatchDog.
AWDogH = ALedOff;
V soucasné dobé¢ je stejna s adresou ALedOff a Cteni této adresy zpusobuje
obnoveni monostabilniho obvodu WatchDog.

Pozn: Spravna obsluha WatchDog se provadi periodickym ¢tenim stfidaveé z adresy
AWDogL a AWDogH. Tuto obsluhu zajistuje BIOS automaticky v ptferuseni
od systémového ¢asovace, takze aplikace se o tuto obsluhu starat nemusi.

4.3.2. Funkce WatchDog na Kit188ER

AWDog = SFFTA;
Adresa funkce Watch-Dog v 1O prostoru.
MWDog = $2000;

Maska pro nastaveni/nulovani 13.bitu Watch-Dog na adrese AWDog.

Pozn: Spravnad obsluha WatchDog se provadi periodickym nastavovanim a
nulovanim 13.bitu na adrese AWDog. Tuto obsluhu zajistuje BIOS
automaticky v preruseni od systémového Casovace, takze aplikace se o tuto
obsluhu starat nemusi.

4.3.3. Radi¢ pferuseni na PC, KitV40 a Kit386EXR

4.3.3.1. Indexy hardwarového preruSeni (IRQ)

IRQO = 0;
Konstanta TRQO definuje pieruSeni 0 (INT O08h), které je vyuzivano
systétmovym casovacem Timer0.

IRO1 =1;

Konstanta IRQ1 definuje pieruseni 1 (INT 09h).
IRQ2 = 2;

Konstanta IRQ2 definuje pieruseni 2 (INT 71h).
IRQ3 = 3;

Konstanta IRQ3 definuje preruseni 3 (INT 0Bh).
IRQ4 = 4;

Konstanta IRQ4 definuje pteruseni 4 (INT 0Ch).
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IRQ5 = 5;

Konstanta IRQS definuje preruseni 5 (INT 0Dh).
IRQ6 = 6;

Konstanta IRQ6 definuje pieruseni 6 (INT OEh).
IRQ7 = 7;

Konstanta IRQ7 definuje preruseni 7 (INT OFh).
TRO8 = $8;

Konstanta IRQ8 definuje preruseni 8 (INT 70h). Pouze pro PC.
TRQ9 = $9;

Konstanta IRQ9 definuje pieruseni 9 (INT 71h). Pouze pro PC.
IRQAh = $A;

Konstanta IRQAh definuje preruseni 10 (INT 72h). Pouze pro PC.
IRQBh = $B;

Konstanta IRQBh definuje pferuseni 11 (INT 73h). Pouze pro PC.
IRQCh = $C;

Konstanta IRQCh definuje pieruseni 12 (INT 74h). Pouze pro PC.
IRQDh = $D;

Konstanta IRQDh definuje preruseni 13 (INT 75h). Pouze pro PC.
IRQEh = $E;

Konstanta IRQEh definuje pteruseni 14 (INT 76h). Pouze pro PC.

IRQFh = $F;
Konstanta IRQFh definuje pteruSeni 15 (INT 77h). Pouze pro PC.

type
tlr Ir O .. 1x ; ; ro KitV 40 a Ki t.:g 8 6E)<R
q q q {p i i }

Irg0..IrgFh; {pro PC}
Intervalovy typ moznych IRQ.

4.3.3.2. Adresy tadice pferuseni

ATCUM = $0020;
Proménna obsahuje 10 adresu Master fadice preruseni typu 8259.

ATICUS = $00A0;
Proménna obsahuje 10 adresu Slave tadi¢e preruseni typu 8259.

M59 IMR = $21;
Konstanta definuje 10 adresu masky Master fadic¢e preruseni typu 8259.

S59 IMR = $Al;
Konstanta definuje 10 adresa masky Slave fadic¢e preruseni typu 8259.

Pozn: Pro povolovéni ¢i zakazovani jednotlivych pferuseni IRQ je vyhodné pouzit
procedur uvedenych v kapitole ,,5 Funkce pro obsluhu fadi¢e preruSeni®.

4.3.4. Radi¢ pferuseni na Kit1 88ER

4.3.4.1. Indexy hardwarového pteruseni (IRQ)

IRQ8 = $08;
Konstanta IRQ8 definuje pteruSeni 8 (INT 08h), které je vyuzivano
systémovym ¢asovacem Timer0.
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IRQ9 = $09;
Konstanta IRQ9 definuje preruseni 9 (INT 09h), které je rezervovano pro
budouci pouZziti.

IRQOAh = S0A;
Konstanta IRQOAh definuje pieruseni A (INT OAh), které je vyuzivano
fadicem DMADO.

IRQOBh = S0B;
Konstanta IRQOBh definuje pieruseni B (INT 0Bh), které je vyuzivano
fadicem DMAL.

IRQOCh = $0C;
Konstanta IRQOCh definuje pteruseni C (INT OCh), na které je ptiveden
signal INT3 ze sbérnice IOBUS.

IRQODh = S0D;
Konstanta IRQODh definuje pieruSeni D (INT ODh), na které je ptfiveden
signal INT4 ze sbérnice IOBUS.

IRQOEh = SO0E;
Konstanta IRQOEh definuje pferuseni E (INT OEh), které je vyuzivano UART
8250 A (COM A).

IRQOFh = SOF;
Konstanta IRQOFh definuje pteruseni F (INT OFh), kter¢ je vyuzivano UART
8250 B (COM B).

IRQ10h = $10;
Konstanta IRQ10h definuje pferuseni 10h (INT 10h), které byva prekryto SW
prerusenim od Video sluzeb.

IRQ11h = $11;
Konstanta IRQ11h definuje pteruseni 11h (INT 11h), které je rezervované pro
interni WatchDog.

IRQ12h = $12;
Konstanta IRQ12h definuje pieruseni 12h (INT 12h), které pouziva Casovac
Timerl.

IRQ13h = $13;
Konstanta IRQ13h definuje pieruseni 13h (INT 13h), které pouziva Casovac
Timer2 (je pouzit jako pieddélicka pro Timer0).

IRQ14h = $14;
Konstanta IRQ14h definuje preruseni 14h (INT 14h), které je vyuzivano
internim systémovym UART.

type

tIrqg = Irg8 ..Irqglédh;

Intervalovy typ moznych IRQ.

4.3.4.2. Adresa radiCe prerusSeni

AICU188 = A188PCB+522;
Proménnd obsahuje 10 adresu interniho fadice pieruseni procesoru Kit188ER.
Pozn: Pro povolovani ¢i zakazovani jednotlivych preruseni IRQ je vyhodné pouzit
procedur uvedenych v kapitole ,,5 Funkce pro obsluhu fadice pieruseni®.
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4.3.5. Obsluha systémového Casovace

ITCU : Longint 65536; pro DOS na PC

54926; pro KITV40/8,16
65475; pro KIT386EXR/25
64821; pro KIT386EXR/33

Proménna obsahuje ptfednastavenou hodnotu délice systémového Casovace 0 a
je nastavovana v inicializacni sekci jednotky podle fidici desky a prostiedi
(DOS/KIT). Této hodnoté odpovida perioda casovace ptiblizné¢ 55ms.

Pozn: Pro Kit188ER se ptislusna hodnota nacte ptimo z BIOS, stejné tak i konstanty
ITimerClk a DeflRQpDay. Z toho plyne vyhoda, ze vygenerovana aplikace
neni z&visla na konkrétnim BIOS a tedy ani na konkrétni frekvenci procesoru
Kit188ER.

ITimerClk: Longint 1193180; pro DOS na PC

1000000; pro KITV40/8,16
1190476; pro KIT386EXR/25
1178571; pro KIT386EXR/33

Proménna obsahuje frekvenci [Hz] pfivedenou do systémového casovace 0 a
je nastavovana v inicializacni sekci jednotky podle tidici desky a prostiedi
(DOS/KIT).

DefIRQpSec : real

18.206481933; pulsu/sec } pro DOS na PC
18.206313950; pulsu/sec } pro KITV40/8,16
18.181871075; pulsu/sec } pro KIT386EXR/25

18.181938393; { pulsu/sec } pro KIT386EXR/33
Proménna obsahuje implicitni hodnotu frekvence preruseni systémového
casovace 0 v poctu pulsi za sekundu a je nastavovana v inicializa¢ni sekci
jednotky podle fidici desky a prosttedi (DOS/KIT).

Pozn: Hodnota této proménné by méla odpovidat zhruba vypoctu
ITimerClk/ITCU.

_—

DefIRQpDay : Longint = 1573040; { pulsu / den }

Proménna obsahuje implicitni hodnotu poctu preruseni systémového casovace

0 za den a je nastavovana v inicializacni sekci jednotky.

Z diivodiit kompatibility s BIOS a starSimi aplikacemi jsou v pripadé

nastavena nepi‘esna hodnota (viz poznamka).

Pozn.: Zachovani kompatibility je nutné z diivodu, jelikoZ konstanta stejného
vyznamu se pouziva i v BIOS v preruseni od systémového ¢asovace, ve
kterém se inkrementuje DWORD na adrese $0040:$5006C (Tuto
hodnotu vraci také funkce BIOSu AH=00h Int1 Ah). Pokud tento ¢ita¢
pretece vySe zminénou konstantu poctu pieruseni za den, vynuluje se a
zacne Citat od nuly.

DefIRQTime = 55; {[ms]}
Konstanta obsahuje implicitni pfibliznou periodu pieruseni systémového
casovace 0 v milisekundach.

Jelikoz stav periferii se miize ménit z divodu inicializaci patiicnych ovladact
(napf. ovlada¢ systémového casovace v knihovné Tick), méla by aplikace prednostné
pouzivat (jen pro c¢teni) nasledujici proménné uvedené v této kapitole. DalSim
dalezitym upozornénim je, ze v pripadé pouziti ovladace systémového casovace
v knihovné Tick se nasledujici tfi proménné vztahuji pro pilvodni (tj.
»NEzrychlené“) preruSeni systémového casovace. V ramci onoho ,,zrychlovani
mize totiz dochdzet k nepfesnostem pii voldni plvodniho ,nezrychlené¢ho*
systémového CasovaCe oproti standardnim 55ms a proto proménné v této kapitole
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slouzi jako korekéni Cinitelé (napf. pro aplikaci a knihovny pro odmétovani ¢asovych
intervali, které vyuZzivaji pravé standardniho ,nezrychleného* systémového
casovace).
ActIRQTime : word = DefIRQTime; {[ms]}
Proménnd obsahuje aktudlni pfibliznou periodu pferuseni systémového
casovace 0 v milisekundach. Tato proménna se pii zrychlovani systémového
casovace 0 méni.

ActIRQpSec : real = DefIRQpSec; { pulsu / sec }
Proménnd obsahuje skute¢nou hodnotu frekvence pieruseni systémového
casovace 0 v poctu pulst za sekundu a je nastavovédna v inicializa¢ni sekci
jednotky. Pti ptipadné zméné frekvence preruseni systémového Casovace se
tato proménna musi nastavit na spravnou skutecnou hodnotu. To zajistuje
napt. knihovna Tick, ktera se systémovym casovaem pracuje. Aplikace by
nikdy neméla ménit hodnotu této proménné, ale pouze ji €ist.

ActIRQpDay : Longint = DefIRQpDay; { pulsu / den }

Proménna obsahuje skute¢nou hodnotu poctu pieruseni systémového casovace
0 za den a je nastavovana v inicializacni sekci jednotky. Pfi pfipadné zméné
frekvence preruseni systémového Casovace se tato proménnd musi nastavit na
spravnou skute¢nou hodnotu. To zajiStuje naptf. knihovna Tick, kterd se
systémovym casovaCem pracuje. Aplikace by nikdy neméla ménit hodnotu
této proménné, ale pouze ji Cist.

Zde je nutno také mit na paméti, Zze BIOS pouziva pro casovac IntlAh stale
hodnotu odpovidajici konstant¢ DefIRQpDay. Proto aplikace musi zvazit, zda
pii potieb¢é znat pocet preruseni za den ma pouzit proménnou ActIRQpDay
nebo DeflRQpDay. Pokud toto zjisténi provadi ve spojitosti s casovacem
Int1Ah, musi vzdy pouzit DefIRQpDay. Pokud ale aplikaci zajima opravdu
skute¢ny pocet preruseni casovace za den, pouzije proménnou ActIRQpDay.

Pozor! Byla zruSena proménna IRQTime. Pokud vam pfi prekladu stavajicich
aplikaci s touto verzi knihovny preklada¢ hlasi chybu ,,Unknown
Identifier”, nahrad’te proménnou IRQTime za ActIRQTime. V Zadném
pripadé byste vSak neméli hodnotu proménné ActIRQTime ménit, tj.
pokud jste v aplikaci volali napf. ,,JRQTime := 60, miiZete toto volani
zrusit — nenahrazovat za ,,ActIRQTime := 60%. Pozn: Ru¢ni nastaveni
IRQTime bylo dfive nutné pro korekci méteni Casii, v soucasné dob¢ se tato
korekce provadi automaticky.

Podobné plati pro proménné IRQpSec vs. DefIRQpSec, ActIRQpSec a
IRQpDay vs. DefIRQpDay a ActIRQpDay.

5. Funkce pro obsluhu fadice pferuseni

5.1. Procedura NonSpecEndOfInt

procedure NonSpecEndOfInt;
Tato InLine procedura provede ukonceni nespecifického hardwarového
preruSeni. (Na PC,KitV40,Kit386 se jednda o OUT 20h,20h)
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5.2. Procedura EnableIRQ

procedure EnableIRQ (IRQNo:tIrq);
Procedura povoli v fadi¢i ptreruseni IRQ s ¢islem IRQNo.

5.3. Procedura DisableIRQ

procedure DisableIRQ (IRQNo:tIrq);
Procedura zakaze v fadici preruseni IRQ s ¢islem IRQNo.

5.4. Procedura SetIRQroutine

procedure SetIRQroutine (IRQNo:tIrg; P:pointer);

Procedura nastavi vlastni obsluhu pferuseni IRQ s ¢islem IRQNo.

5.5. Procedura GetIRQroutine

function GetIRQroutine (IRQNo:tIrq) :pointer;
Funkce vrati ukazatel na obsluhu pteruseni IRQ s ¢islem IRQNo.

5.6. Procedura PushfCli

procedure PushfCli;

Inline procedura, ktera ulozi pfiznaky procesoru (FLAGS) na zasobnik a

zakaze pteruSeni. Piiklad je uveden u procedury Popf.

5.7. Procedura Popf

procedure Popf;

Inline procedura, kterd obnovi ptiznaky procesoru (FLAGS) ze zdsobniku.
Pouziva se ve spojitosti s procedurou PushfCli pro zakézani a povoleni preruseni. To
znamend, pokud programator vyzaduje provést ur€itou akci (algoritmus) tak, aby jej
nepierusilo zadné preruSeni, zavold pted timto algoritmem proceduru PushfCli a po

provedeni algoritmu Popf.

P¥. PushfCli; {zakdzZe preruseni}

{akce béhem niz se vyzZaduje zakdzané preruseni}

Popf; {povoli preruSeni}

Piikazy PushfCli a Popf lze do sebe i vzdjemn¢ vnofovat:

P¥. Procedure MyAlg;
Begin
PushfCli;

{akce béhem niz se vyzZaduje zakdzané preruseni}

Popf;
End;

Procedure MyAlg2;
Begin
PushfCli;

{zacdtek akce béhem niz se vyzZaduje zakdzané

preruseni}
MyAlg; {zavoldni procedury}

{dokonceni akce béhem niz se stdle vyzaduje zakdzané
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preruseni}
Popf;
End;

Pozn: Pokud by funkce MyAlg misto PushfCli volala jen instrukci CLI
(zakazani pferuSeni) a misto Popf volala instrukci STI (povoleni
preruSeni), mélo by to za nasledek to, Ze v procedure MyAlg2 po
zavolani MyAlg by bylo pferuseni povolené, coz ale nechceme. To
znamend, Ze pouziti procedur PushfCli a Popf je vyhodnéjsi nez jen
CLI a STI, protoZe vraci pfiznaky procesoru do piivodniho stavu.

Pozor! Programator by si mél dat dobry pozor, aby nezakazoval piferuSeni na pfili§
dlouhou dobu. Tim by mohlo dojit v lepSim ptipadé€ napiiklad k nezpracovani
ptijatych znakii po sériové komunikaci nebo v hor§im piipadé k resetu
procesoru diky neobcerstvené funkci WatchDog.

6. Funkce pro obsluhu systémového ¢asovace

Pojmem systémovy ¢asovac se nazyva casovac 0 procesoru, ktery s frekvenci
ITimerClk provadi dekrementovani z hodnoty délice (ITCU nebo jiné nastavené) na
0 (viz obréazek), pfi¢emz pii dosazeni hodnoty 0 vygeneruje hardwarové pierusSeni
IRQ 0 (Int 08h).

hodnota,délice

cca 55ms  vygenerovani IRQ

Vyse zminény obrazek a popis plati pro PC, KitV40 a Kit386EXR. Pro
Kit188ER funguje casova¢ nikoliv jako dekrementdlni, ale inkrementalni, t;.
z hodnoty 0 ¢itda do hodnoty ITCU a pii jejim pieteCeni vygeneruje hardwarové
preruSeni IRQ 8 (Int 08h). Na to je tieba brat zietel, zejména pti pouzivani funkce
ReadTimer0 (viz nize).

6.1. Funkce SetTimer

procedure SetTimer (V:word);

Funkce nastavi déli¢ systémového casovace na hodnotu V, ¢imz se zméni
frekvence prerusovani systémového casovace. Pozor! Hodnota tohoto délice je
zavisla podle pouzitého fidiciho systému. Proto se zpravidla pouziva formulace volani
SetTimer ((ITCU div X) and $ffff), kde ITCU je implicitni hodnota délice
casovace pro dany fidici systém odpovidajici 55ms a X je pozadovany pocet zrychleni
casovaCe (naptf. pokud X=3 bude se preruSeni od systémového casovacle volat
s periodou 55/3 ms).
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6.2. Funkce GetTimer

function GetTimer:word;
Funkce vrati aktualni hodnotu déli¢e systémového Casovace. Vrati-li funkce
hodnotu 0, jedna se vlastné o hodnotu maximalni, tj. 65536.

6.3. Funkce GetReallRQTimer

function GetRealIRQTimer:real;

Funkce vrati ptfesnou hodnotu aktualni periody (v ms) volani pteruseni
systémového casovace. Tuto periodu vypocitava pomoci konstant ActIRQpSec, ITCU
a z GetTimer. Pokud je systémovy ¢asovac jednotkou Tick ,,zrychlen®, vrati periodu
takto zrychleného Casovace.

6.4. Funkce ReadTimer0

function ReadTimerO:word;

Pro PC, KitV40 a Kit386EXR funkce vrati aktudlni hodnotu systémového
casovace v poctu nacitanych dekrementacnich taktd, tj. kolik taktl zbyva do vyvolani
preruseni od Casovace.

V ptipadé Kitl88ER funkce wvrati aktudlni hodnotu casovace v poctu
inkrementacnich taktd, tj. kolik takt uplynulo od minulého pteruseni od asovace.

7. Funkce pro zji$téni parametra fidici desky

Upozornéni: Protoze BIOSy pro procesor V40 nepodporuji nastavovani dale
uvadénych hodnot, vraci tato jednotka typické hodnoty. Proto se muze stat,
zeu zédkaznickych BIOS nebo konfiguraci nebudou vracené hodnoty
odpovidat skutecnosti.

7.1. Funkce GetCPUID

function GetCPUID:Byte;
Funkce vraci podle nastaveni proménné Systldent kdd procesoru osazeného
v fidici desce.

Kod procesoru Typ procesoru

0 V40

1 AMD Am188ER
2 Intel 386EXR

tabulka 1: Kédovani typu procesoru
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7.2. Funkce GetFreqlD

function GetFreqgID:Byte;
Funkce vraci podle nastaveni proménné Systldent koéd frekvence procesoru.

Typ procesoru | Kod frekvence Frekvence procesoru
procesoru
1 8 MHz
V40 2 16 MHz
1 25 MHz
Intel 386EX > 33 Mz
AMD 1 40 MHz
AmI88ER 2 44,236 MHz
3 48 MHz
4 49,152 MHz

tabulka 2: Kédovani frekvence procesoru

7.3. Funkce GetBoardID

function GetBoardID:Byte;
Funkce vraci podle nastaveni proménné Systldent kéd tidici desky.

Kod fidici desky | Ridici deska
1 KitV40
2 JT283
3 Term03
4 Terml10
5 Kit386EXR (s Term10 nebo bez)
6 Kit188ER (s Term10 nebo bez)

tabulka 3: Koédovani typu Fidici desky

7.4. Funkce GetBaseAddr

function GetBaseAddr:LonglInt;
Funkce vraci podle procesoru a nastaveni parametrii paméti bazovou adresu
paméti ROM.

7.5. Funkce GetBiosIdStr

function GetBiosIdStr (var aStr; alen:Byte) :Byte;
Funkce vraci identifikacni fetézec BIOS do predané¢ho bufferu aStr o velikosti
alen. Pokud délka predaného bufferu je mensi nez 31 znakt, vraci se 0.
V opa¢ném piipadé se vraci velikost nastaveného fetézce.
Popis identifika¢niho fetézce je v samostatnych manudlech popisujici BIOS
vlastni fidici desky, pfipadné v souboru popis.txt piilozenému k BIOS.
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7.6. Funkce GetConfiguration

function GetConfiguration:LongInt;
Funkce vraci konfiguraci nastavitelnych porti a chovani BIOS. Tato
konfigurace je poplatna fidici desce a procesoru.
Ridici deska Ridici deska
KitVv40, JT283,
Term03, Term10
Kit188ER 0..2b -- hranice mezi Flash a RAM
0 - $40000
1 - $50000
2 -$60000
3 - $70000
4 - $80000
3b -- pfiznak ptekopirovani Flash do RAM
0 - Aplikace se spusti z Flash
1 - Aplikace se zkopiruje do RAM a tam se spusti
8..11b -- velikost osazené Flash déleno 64KB
pt. 4 — 256KB
SSIO/Modem sig. at COM2 (DTR/,RTS/)
0 - Modem sig. at COM2
1 - SSIO
Ib -- DMA1/Modem sig. at COM2 (TxD,RxD)
0 - Modem sig. at COM2
1 - DMAI
2b -- DMA2/Modem sig. at COM2 (DCD)
0 - Modem sig. at COM2
1 - DMA2
SMM/INT7
0 - SMM
1 - INT7 (pozor na INT7 -- standardn¢ COM2 -
nutno nastavit MCR1.3)
aktivace video sluzeb (VGA/Hercules)
0 - video sluzby neprovadi zapisy do VideoRAM
1 - video sluzby provadi zapisy do VideoRAM
14b -- rychlost procesoru (25/33MHz)
0-25MHz
1-33 MHz

tabulka 4: Kédovani konfigura¢niho slova

Nepodporuji nastavovani portii a BIOS

Kit386EXR Ob -

3b

&b
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8. Funkce pro zjisténi pametového prostoru

V této kapitole se terminem CS bude oznacovat Chip Select pro pfistup k jednotlivym
castem pamcéti.

Typ procesoru Hodnota abCS | Typ paméti ovladané CS

1 RAM

V40
2 ROM

188 1 RAM Low
2 ROM High / RAM High *
3 ROM Mid0 / RAM Mid0
4 ROM Midl / RAM Mid1
5 ROM Mid2 / RAM Mid2
6 ROM Mid3 / RAM Mid3
1 RAM
2 ROMLow

386
3 ROMHigh
4 CutROM

tabulka S: Kédovani CS podle typu procesoru

* Jedna-li se 0 ROM ¢i RAM zavisi na konfiguraénim bitu urcujicim jestli se ma aplikace
kopirovat z Flash do RAM.

Upozornéni: Protoze BIOSy pro procesor V40 nepodporuji nastavovani dale
uvadénych hodnot, vraci na KitV40 tyto funkce typické hodnoty. Proto se
muze stat, ze u zakaznickych BIOS nebo konfiguraci nebudou vracené
hodnoty odpovidat skutecnosti.

8.1. Funkce GetCSAddr

function GetCSAddr (abCS:Byte) :LongInt;
Funkce vraci bazovou adresu paméti ovladané zadanym CS, ktery ma rizné
vyznamy podle typu procesoru.
Pozn. Popis CS a jeho typu je uveden v tabulce ,tabulka 5: Kodovani CS
podle typu procesoru®.

&.2. Funkce GetCSSize

function GetCSSize (abCS:Byte) :Word;
Funkce vraci velikosti paméti v KB ovladané zadanym CS, ktery ma rtizné
vyznamy podle typu procesoru.
Pozn. Popis CS a jeho typu je uveden v tabulce ,tabulka 5: Kodovani CS
podle typu procesoru®.
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8.3. Funkce GetCSType

function GetCSType (abCS:Byte) :Byte;
Funkce vraci kod typu paméti, viz kapitola ,,4.2 Typ paméti“, ovladané
zadanym CS, ktery mé rizné vyznamy podle typu procesoru.
Pro pfevod vraceného kodu lze pouzit konstanty hwsysXXX viz kapitola
»4.2 Typ paméti‘.
Pozn. Popis CS a jeho typu je uveden v tabulce ,tabulka 5: Kédovani CS
podle typu procesoru®.

9. Funkce pro zjisténi parametri paméti

Typ procesoru Hodnota aSokl |Oznaceni patic na Fidici desce

RAM
ROM

V40

1

2

1 ROM Low
2 RAM Low
3

4

188, 386

ROM High
RAM High

tabulka 6: Kédovani pamét’ovych patic podle typu procesoru

Upozornéni: Protoze BIOSy pro procesor V40 nepodporuji nastavovani dale
uvadénych hodnot, vraci na KitV40 tyto funkce typické hodnoty. Proto se
mize stat, Zze u zdkaznickych BIOS nebo konfiguraci nebudou vracené
hodnoty odpovidat skute¢nosti.

9.1. Funkce GetOpMemory

function GetOpMemory (aSokl:Byte) :Word;
Funkce vraci velikost v KB pouzitelné operacni paméti v dané patici.
Pozn. Popis pamétovych patic a jejich oznafeni na fidici desce je uveden
v tabulce ,,tabulka 6: Kédovani pamétovych patic podle typu procesoru.

9.2. Funkce GetChipSize

function GetChipSize (aSokl:Byte) :Byte;
Funkce vraci velikost v KB pamét'ového ¢ipu v zadané patici.
Pozn. Popis pamétovych patic a jejich oznafeni na fidici desce je uveden
v tabulce ,,tabulka 6: Kodovani pamétovych patic podle typu procesoru®.

9.3. Funkce GetMemoryType

function GetMemoryType (aSokl:Byte) :Byte;
Funkce vraci kod typu pamét'ového ¢ipu v zadané patici.
Pro ptevod vracené¢ho koédu lze pouzit konstanty hwsysXXX, viz kapitola
»4.2 Typ paméti®.
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Pozn. Popis pamétovych patic a jejich oznafeni na fidici desce je uveden
v tabulce ,,tabulka 6: K6dovani pamétovych patic podle typu procesoru.

9.4. Funkce GetAccessTime

function GetAccessTime (aSokl:Byte) :Byte;
Funkce vraci ptistupovou dobu paméti v ns pro zadanou patici.
Pozn. Popis pamétovych patic a jejich oznafeni na fidici desce je uveden
v tabulce ,,tabulka 6: K6dovani pamétovych patic podle typu procesoru.

10. Funkce pro nastaveni obsluhy chyb HEAP

10.1. Procedura SetHeapErrorHandler

procedure SetHeapErrorHandler;
Tato procedura nastavi obsluhu chyb pii preteceni HEAP. Po jejim nastaveni
se pii nedostatku paméti nebude generovat RunError(203), ale funkce
GetMem a New budou vracet NIL.

11. Ostatni funkce

11.1. Funkce MemCmp

function MemCmp (aBuffl, aBuff2: Pointer; aSize: Word): word;

Funkce porovna dva tiseky paméti velikosti aSize na které ukazuji ukazatele
aBuffl a aBuff2. Pokud jsou obsahy téchto paméti stejné, vrati funkce hodnotu O.
Pokud jsou ale obsahy paméti jiné, vrati funkce ¢islo prvniho rozdilného byte.

11.2. Funkce AbsAddrToPtr

function AbsAddrToPtr (A:longint) :pointer;
Funkce ptevede absolutni (linearni) adresu zadanou v parametru A na ukazatel.
Pripustny rozsah hodnot parametru A je od $0 do SFFFFF (1MB).

11.3. PtrToAbsAddr

function PtrToAbsAddr (P:pointer) :longint;
Funkce ptevede ukazatel P na absolutni (linearni) adresu. Vysledek funkce
bude v rozsahu od $0 do SFFFFF (1MB).
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