Rizeni krokovych motori
RKMO03
Jednotka fizeni krokovych motori
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2f4zovy krokovy motor

Proud az 10A

Napajeni az 160V

Nastavitelna velikost proudu
PWM fizeni proudu

SniZeny proud pfi zastaveni
Mikrokrokovani

Ovladani z nadtizeného pocitace
po komunikac¢ni lince RS485
Uzivatelské vstupy a vystupy

Zakladni charakteristika

Jednotka RKMO3 slouzi k pohonu krokového motoru. Je slozena z desky fizeni a desky vykonovych spinact.
Deska fizeni generuje sekvence impulst, kterymi se pak na desce vykonovych spina¢t spinaji proudové impulsy do
fazovych vinuti motoru. Kontrolér s jedno¢ipovym procesorem typu Microcon M1486 generuje impulsy pro pohon
motoru a ovlada vstupni a vystupni povely. Po sériové komunikac¢ni lince probiha fizeni z nadfazeného pocitace a
také se po ni zapisuje uzivatelsky program do jednotky. Ke komunikac¢ni lince 1ze pfipojit az 16 jednotek RKMO3.
Jednotka obsahuje dvoustavové vystupy a vstupy pro ovladani pomocnych obvodl a pro piimé fizeni vstupnimi
signaly (ru¢ni ovladani, koncova c¢idla). Stav vstupli a vystupti je opticky indikovan LED. Bateriové zalohovani
umozni udrzet nahrany program a aktualni data i po vypnuti napéajeni. (Procesor s paméti FLASH nepotiebuje
baterii k udrzeni programu, ale pro udrzeni aktualnich dat ano.)

Vykonovy stupenn dodava proud do vinuti motoru, tranzistorové spinace jsou zapojené do mustku (pro kazdé
fazové vinuti 1 mustek). Amplituda proudu je volitelnd pomoci spinacii a nastavuje se podle zatizeni a vykonu
motoru. Okamzitd hodnota proudu je fizena D/A pfevodnikem a pulsné Sitkovou modulaci (PWM). PWM dociluje
vys$$i energetickou U¢innost pohonu. Je umoznéno sniZzeni proudu pii zastaveni. Pfi pouziti motoru s velkou
induk¢nosti je potieba pro dosazeni pozadovaného proudu zvolit co nejvyssi napajeci napéti. Vykonové napéjeni je
nutno jistit zpomalenou tavnou pojistkou. Ostatni obvody jednotky se napajeji z dal§iho zdroje, na ktery nejsou
kladeny zvlastni naroky.

Programovaci jazyk kontroléru umoziuje standardni programovaci techniky, jako jsou cykly, vétveni, skoky a
nékteré numerické operace. Dale obsahuje povely pro fizeni pohybu motoru a povely pro praci s uzivatelskymi
vstupy a vystupy. Podrobné je programovani popsano v manudlu ke kontroléru Microcon. Instrukce programu se do
paméti kontroléru pienaseji po sériové lince z nadtizeného pocitace.

Modul je konstruovan na 2 deskach s plosnymi spoji, spojenych do kompaktniho celku. Pfipeviiuje se za tchyty
montazniho rdmecku na standardni 1istu DIN TS35. Musi byt zajisténo piirozené proudéni chladiciho vzduchu a pii
vyuziti plného vykonu musi byt chladi¢ intenzivné ofukovan.

Upozornéni: jestlize kontrolér je s paméti typu FLASH (M1486E), je nutno pfed zavedenim nového programu
vymazat puvodni tak, Ze pii resetu nastavit JP1 na node = 0 (vSechny propojeny). Po pfeneseni kazdé instrukce cekat
az 500ms aby doslo k fadnému zapisu. Pak propojky JP1 nastavit na node <> 0.

Technické udaje

Napéjeci napéti Unap 15 az 30Vss Napédjeci napéti Vmot ~ max. 80Vss (160V)*
Napajeci proud 100mA pfi 24V Napajeci proud podle zatéze, max. 6A
Vstupni signaly dvoustavové, 24V Proud faze motoru Im max. SA (10A)* nastavitelny

UniL -30 az +4V Snizeny proud 20 az 100%

U 10 az 30V Vykon (Vmot = Im) max. 400VA

Vst. proud 10mA pfi 24V Otacky motoru 16 az 5000 kroki/s
Vystupni signaly dvoustav., otevt. kolektor Pocet fazi motoru 2

Umax 35V Frekvence PWM cca 20kHz

Imax 10mA

AU pii 10mA max. 1V Pracovni teplota okoli 0 az +50°C
Komunikace RS485 2/4drat Rozméry max. 165 x 125 x 90mm

300 - 4800Bd, 8bit bez parity | Hmotnost 0,3kg

Pamét’ programu RAM (FLASH ROM)* Ptivodni konektory Entrelec Smm

)* Alternativni parametry specifikovat v objednavce.
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Udaje pro objednavku

Specifikovat alternativni parametry:
Napéti vykonového stupné Vmot (160V), max. vystupni proud (10A), zalohovaci baterie, kontrolér M1486E.
Dale lze objednat odrusovaci prostiedky: 2ks TORJAD32 (feritové toroidni jadro &32mm).

Rozmisténi svorek a zapojeni
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Konfigurace

Kombinaci propojek a spinact JP se nastavuji parametry podle tabulky. ON = spojeno. JP6, 7 ON je smérem k
desce. Jestlize neni pouzit externi RESET, JP3 propojit (ON).

Node JP1 JP17 Provoz RS485 Proud chod JP6
00 |1-2,3-4,5-6,7-8 |1-2 2drat (poloduplex) [A] *) 1 2 3 4
01 |3-4,5-6,7-8 2-3 4drat (duplex) 1,0 OFF | OFF | OFF | OFF
02 |1-2,5-6,7-8 1,3 ON
03 |5-6,7-8 JP2 Prenosova rychlost RS485 1,7 ON
04 |1-2,3-4,7-8 3-4,5-6 300 Bd 2,0 ON | ON
05 13-4,7-8 5-6 1200 Bd 2,3 ON
06 |1-2,7-8 3-4 2400 Bd 2,6 ON ON
07 17-8 OFF 4800 Bd 2,9 ON | ON
08 |1-2,3-4,5-6 3,1 ON | ON | ON
09 |3-4,5-6 Proud stop JP7 3,4 ON
10 |1-2,5-6 [%] 1 2 3 4 3,7 ON ON
11 |5-6 100 OFF | OFF | OFF | OFF 3,9 ON ON
12 |1-2,3-4 80 ON 4,1 ON ON | ON
13 |34 60 ON 4,4 ON | ON
14 |12 40 ON 4,6 ON | ON ON
15 | OFF 20 ON 4,8 ON | ON | ON
50 ON | ON | ON | ON 5,0 ON | ON | ON | ON
JP8 | Rizeni proudu motoru (chod/stop) JP3 | OFF Ext. RESET (konekt. X1) JP5 | Baterie
2-3 | Automatické snizeni pfi stop ON Ext. RESET ignorovan OFF | odpoj.
1-2 | Rizeni z portu B1(1/O1). B1 = 1 = sniZeni JP4 | OFF WD RESET ignorovan ON pripoj.
OFF | Trvale snizeny ON Watch-Dog RESET

*) Pti osazeni 10A koncového stupné je proud dvojnasobny
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P1i konfiguraci vstupti a vystupl se propoji pfislusna dvojice propojek JP9 az JP23 a osadi se vazebni optrony
ISOx (vzdy jeden ze dvou) v soklech podle obrazku.
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Odruseni, chlazeni a priklad zapojeni
. L ) . +24V Jednotka
Impulsni proud do vinuti krokového motoru by mohl byt +Unap 1 RKMO03 p tVmot oy

251’1’0_]611’1 vysokofrekvgncmh.o ruseni. Provto je VhOdnff zaradlt”do D 2 |X2 4,4m5 ], |xg Tan
pfivodu motoru tlumivky, jak je naznaCeno na obrazku. Jejich A - T 2 GND

zhotoveni spociva v navinuti 3 az 4 zaviti dvéma soubéznymi
pfivodnimi vodi¢i na feritova toroidni jadra (TORJAD32).
Jednotku uzemnit za uzemnovaci $roub v rohu chladiée tlustym,
co mozno nejkrat§im, vodi¢em na kovovou montazni desku
rozvadéce.

Pro dosaZeni maximalni odolnosti proti elmg. ruSeni vést
dvoustavové i komunikacni signaly stinénymi vodici. Stinéni
dokonale spojit s kovovou montazni deskou rozvadéce.

Je nutno zajistit u¢inné chlazeni, umérné k zatizeni. Pti vyuziti
plného vykonu je potfeba chladi¢ jednotky intenzivné ofukovat
vzduchem. Nutnost chlazeni plati i pro krokovy motor.

Krokovy
motor

MontaZni rozméry
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V piirucce uzivatele SCT 094 jsou uvedeny dalsi podrobnosti.
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