Rizeni krokovych motori ﬁ
PKMO02

Jednotka Fizeni krokovych motoru Smpfcgn@ 9 . 1

2fazovy krokovy motor

Proud az 10A

Nap4ajeni az 160V

Nastavitelna velikost proudu
PWM fizeni proudu

Snizeny proud pfi zastaveni
Mikrokrokovani

Ovladani z nadiizeného pocitace
Ovladani az 4 jednotek z KIT V40

Zakladni charakteristika

Modul PKMO2 je kompaktni jednotka, ktera slouzi k pohonu krokového motoru. Je slozena z desky fizeni a
desky vykonovych spinac¢d. Deska fizeni pfijima od nadfizeného pocitae informace o pozadovaném sméru a
rychlosti otaceni motoru. Generuje sekvence impulst, kterymi se pak na desce vykonovych spinact spinaji
proudové impulsy do fazovych vinuti motoru. Okamzitd hodnota proudu vinutim je fizena D/A pifevodnikem a
pulsné Sitkovou modulaci (PWM). PWM dociluje vysoké energetické ucinnosti pohonu. Pfijem povell z
nadfizeného pocitace a algoritmus vytvafeni impulsi pro pohon motoru zajistuje fadi¢, realizovany
programovatelnym logickym polem (PLA) typu Lattice LSI 1016. Vykonové spinace jsou s MOS tranzistory,
zapojenymi do mustku (pro kazdé fazové vinuti 1 mustek ze 4 tranzistort). Amplituda proudu vinutim je volitelna
pomoci propojek a nastavuje se podle zatizeni a vykonu motoru. Dale lze nastavit sniZzeni proudu pfi zastaveni. Pti
pouziti motoru s velkou indukc¢nosti a pro rychlé toceni je potieba pro dosazeni pozadovaného proudu zvolit co
nejvyssi napdjeci napéti koncovych stupitti. Vykonové napéjeni je nutno jistit zpomalenou tavnou pojistkou.

Modul je konstruovan na 2 deskach s plosnymi spoji, spojenych do kompaktniho celku. Pfipeviiuje se za otvory
ve chladiéi tranzistort. Pii vyuziti plného vykonu musi byt zajisténo dodatecné chlazeni, bud’ pfipevnénim na
ptidavny chladi¢ s malym tepelnym odporem, nebo intenzivnim ofukovanim vzduchem.

Programové fizeni jednotky PKMO2 zajistuje program v nadfizeném pocitaci. Program mutze byt napsan
béznymi programovacimi jazyky (Pascal, C, Assembler). Pro ovladani fidici jednotkou KITV40 je vytvorena
programova knihovna.

V pftirucce uzivatele SCT 081 jsou uvedeny dalsi podrobnosti a piiklady programovani.

Technické udaje

Napajeci napéti Vce 15 az 30Vss Napajeci napéti Vmot max. 80Vss (160V)*
Napajeci proud Napajeci proud podle zatéze, max. 4A
Ovladaci signaly Dvoustavové Proud jedné faze mot. nastavitelny v 16 stupnich

Vst. napéti 24V (12V, 5V)* Snizeny proud 1/3,2/3

Uni 0az 8V (<5V, <1,6V) Max. vystupni proud 5A (10A)*

Unn 16 az 30V (>7V, >3,2V) | Frekvence PWM cca 25kHz

Vst. proud 10mA pfi 24V Pocet mikrokrokti na krok 8/4 (16/4)* (16/8)*

Max. frekvence kroku 4000/ s

Pracovni teplota okoli 0 az +50°C Pocet fazi motoru 2
Rozméry max. 124 x 71 x 78mm Pfivodni svorky stiskaci, vodi¢ 0,15 a7 2,5mm?>
Hmotnost 0,4kg Ptivodni konektory Entrelec Smm dvojpol.

)* Alternativni parametry specifikovat v objednavce.
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Udaje pro objednavku

Specifikovat alternativni parametry:
Napéti ovladacich signald (12V), (5V)
Napéti vykonového stupné Vmot (160V)
Max. vystupni proud (10A)

Dale 1ze objednat odrusovaci prostfedky: 2ks TORJAD32 (feritové toroidni jadro &32mm).

Rozmisténi svorek a zapojeni
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Konfigurace

Pomoci propojek JP se nastavuji nékteré parametry.

JP1 - Ridici funkce, jako ENABLE, sniZeni proudu pii zastaveni, po¢et mikrokroki.
JP2 - Pouze pro servisni ucely.

JP6 - Nastaveni amplitudy proudu motorem v 16 stupnich.

JP7 - Pomér snizeni proudu pfi zastaveni, na 1/3 nebo 2/3.

Podrobnosti jsou uvedeny v pfirucce uzivatele.

Odruseni

Impulsni proud do vinuti krokového motoru by mohl byt zdrojem vysokofrekvenéniho ruseni. Proto je vhodné
zaradit do pfivodu motoru tlumivky, jak je naznaceno na obrazku vyse. Jejich zhotoveni spociva v navinuti 3 az 4
zavitl dvéma soubéznymi ptivodnimi vodici na feritova toroidni jadra (TORJAD32).

Montazni rozméry
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