Charakteristiky krokovych motori s fadicem RKM03

Vdiagramech je uvedena zavislost dynamického krouticiho momentu [Nm] a
proudu z napajeciho zdroje [A] v zavislosti na rychlosti ota¢eni [St/s]. Rychlost je uvedena
v krocich za sekundu. VSechny uvedené motory maji 200 krokd na otac¢ku. Parametrem je
nastaveny proud motoru. Diagramy jsou pro napéjeci napéti Vmot 40V a 75V.

Typ motoru: SM2321-1400
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Typ motoru: SL342530
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